








ABSTRACT 

This proposes conceptual for two degree of freedom (2 DOF) pneumatic control table is 

how the movement of this design is successfully done by using the appropriate software. 

To approach this goal, the methodology proposed has certain method that were 

identifying such as design based on combination of table movement such as x y table 

and the serial robot manipulator. As a first step, idea had been translated into sketch, 

which then transferred into a detail design and visualized through drawing made using 

design software. Design combinations based on this concept and then create this design 

using the SolidWorks software. To know how this 2DOF Flexible Table able to move 

simulate this design using the Automation Studio software. This 2DOF Flexible Table 

designed, which has been successfully designed, is suitable for the welding process or 

painting process. The controller for two degree of freedom table designed used the 

pneumatic motor control. Pneumatic systems have been used in robotic systems when 

lightweight, small size systems are applied. Appropriate material selection has been 

selected to accomplish this design such material types, successful similar applications 

and emerging materials technologies. An example is analysis about load able to support 

from this design and stress of the bar. 
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ABSTRAK 

Penggunaan perisian yang bersesuaian telah berjaya untuk mendapatkan sebuah model 

rekabentuk yang berkonsepkan 2 darjah bebas untuk kawalan meja pneumatik seperti 

mana tujuan projek ini dijalankan. Untuk mencapai objektif dan sasaran jangkamasa 

yang di rancang, penggunaan cara kerja atau kaedah yang teratur seperti membuat 

pengubahsuaian dan membuat rekabentuk berdasarkan gabungan pergerakan meja X Y 

dan kawalan robot sesiri. Semua idea dan perkiraan asal di tulis dengan membuat 

lakaran dan ini merupakan langkah pertama untuk memulakan projek ini di mana ia akan 

di pindahkan ke dalam lukisan yang lebih terperinci dengan menggunakan perisian 

mereka bentuk yang lebih teratur dan lengkap. Perisian yang digunakan dikenali sebagai 

SolidWorks di mana ia banyak di gunakan di dalam industri dan bidang kejuruteraan. 

Kemudian, untuk melihat atau mengetahui bagaimanakah sebenarnya pergerakan yang 

dilakukan oleh meja 2 darjah bebas ini, lukisan tadi akan dimasukkan ke dalam perisian 

Automation Studio. Antara penggunaan meja ini di dalam industri ialah untuk 

menjalankan operasi kimpalan atau membuat semburan cat pada produk. Konsep 

kawalan 2 darjah bebas untuk meja ini kebiasaannya digunakan di dalam operasi yang 

melibatkan kerja-kerja ringan dan saiz yang kecil. Pemilihan bahan yang bersesuaian 

untuk reka bentuk meja itu telah dilakukan seperti contoh memilih bahan yang tahan 

untuk menampung mahupun hanya menjadi tiang sokongan kepada tiang meja itu 

sendiri. 
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