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ABSTRAK 

Laporan ini menerangkan tentang perlaksanaan pengawal PID menggunakan 

pengawal mikro PIC. Aturcara pengawal PID ini akan ditulis ke dalam pengawal 

mikro PIC supaya ia dapat melaksanakan operasi PID tersebut. Tujuan projek ini 

adalah untuk mereka pengawal PID yang menggunakan pengawal mikro PIC. Projek 

ini melibatkan penggunaan motor sebagai ' plant' yang mana diuji dengan 

menggunakan pengawal PID untuk meningkatkan prestasi motor arus terus tersebut. 

Pada peringkat awal, parameter motor arus terns akan diperolehi melalui ujikaji pada 

motor arus terus tersebut. Setelah parameter diperolehi, simulasi akan dijalankan 

untuk mengetahui prestasi motor tersebut. Setelah simulasi dibuat dan prestasi 

diperolehi, pengawal PID akan direka untuk meningkatkan prestasi motor tersebut. 

Antara perkakasan yang terlibat ialah, pengawalmikro PIC l 6F877, pemacu motor, 

litar pembahagi voltan, dan motor arus terus. Perisian yang terlibat ialah Matlab, 

Mplab, Proteus Pro, dan le prog. Laporan akhir ini akan menunjukkan data-data dari 

simulasi dan ujikaji yang diperolehi semasa ujikaji dan juga keputusan ujikaji yang 

telah dijalankan serta cadangan untuk projek masa hadapan. 
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