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ABSTRAK 

Laporan ini membincangkan perkembangan pengawalan kelajuan motor arus 

terns menggunakan mikropengawal 8051 . Ia mernpakan satu projek yang 

menggunakan perk.embangan aplikasi perisian clan perkakasan komputer 

menggunakan mikropengawal sebagai pengawal clan mernpakan pusat pemprosessan 

segala data sebelum sesuatu output dikeluarkan. Ia bertujuan bagi mempelbagaikan 

dan memperbaharui pengunaan sistem pengawalan kelajuan motor arus terns dengan 

menggabungkan semua elemen yang telah dinyatakan diatas. Selain daripada itu 

sistem kawalan kelajuan ini akan dihubungkan secara sesiri dari komputer ke 

pengawalmikro yang akan dihubungkan menggunakan Hyper Terminal yang 

berfungsi sebagai perantaramuka di antara komputer clan mikropengawal. Selain itu 

ia menggunakan pemacu H-Bridge yang berfungsi mengawal arah pusingan motor 

samada kehadapan atau balikan. Bagi mengawal kelajuan motor penggunaan PWM 

(pulse width modulation)diaplikasikan didalam projek ini. 
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