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ABSTRAK 

Pada hari ini terdapat pelbagai ciptaan robot samada untuk industri mahupun 

barangan permainan kanak-kanak. Dalam projek ini satu model kawalan automatik 

kereta kawalan radio yang akan dipacu oleh kamera dan dibantu oleh penggunaan 

perisian Visual Basic 6.0 dan Matrox 7.5. Model akan dibina dan diuji ke atas satu 

landasan yang bersesuaian berdasarkan kawalan oleh pengimejan kamera di mana model 

dapat bergerak samada ke arab hadapan, belakang, kiri atau kanan. Projek akan 

memproses imej landasan dengan membezak:an warna landasan hitam dan putih. Projek 

tersebut boleh dijadikan alat permainan dan juga prototaip untuk robot menghantar 

barangan secara automatik. Pada masa hadapan, projek ini juga boleh dimajukan untuk 

membina sistem kawalan kenderaan kurang upaya dan sistem kawalan robot untuk di 

hantar ke angkasa lepas. 
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ABSTRACT 

Nowadays, there a lot of robot inovation whether for industrial or children toys. 

This project uses one automatic car radio control model that drive by using a camera and 

Visual Basic 6.0 and Matrox 7.5 programming. This model built and tested on ' 0 ' track 

and its controlled by camera where this model can moved whether forward, backward, 

left and right. This project can be used for robot prototype to send the objects in 

automatically. In the future, this project can develope for handicap vehicles and robot 

can control to the aerospace. 

© Universiti Teknikal Malaysia Melaka 




































