










ABSTRACT 

Nowadays robot is used widely in industries and other field. The technologies of 

the robot grow rapidly due to the applications and works. Out there have many research 

and development (R&D) for the robot of individuals and parties. The lot of researches 

and R&D help many sides especially in industries. It is because they want the production 

come out in big quantity but less time. The application of robot is to replace and as the 

assistant for human at various work. Some job only can be perfectly done by 

technologies. According to the technologies, it also affects the method of HV AC 

inspection. The problem of ducting inspection is un-ability of human to crawl along the 

ducting to do inspection. This is especially to located the ducting crack or find any 

problem along the ducting. Air duct robot become as human eyes to inspect the critical 

location on the ducting. The existing robots are very expansive and limited function. At 

certain robot was the same mechanism but difference of the material and the structure. 

For this project will be develop new mechanisms that can apply to the air duct robot. A 

simple mechanism is used to reduce the cost but high efficiency of the function. 
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ABSTRAK 

Pada masa sekarang penggunaan robot amat meluas di dalam industri-industri 

dan juga di bidang lain. Teknologi tentang robot membangun dengan pantas bersesuaian 

dengan penggunaan dan keija yang dilakukan. Pelbagai penyelidikan dan pembangunan 

(R&D) dibuat oleh individu dan pihak-pihak yang berkaitan. Kajian ini diharap dapat 

membantu dalam pelbagai bidang terutama sekali bidang perkilangan. Ini kerana bidang 

perkilangan amat mementingkan kuantiti produk yang banyak pada masa yang terhad. 

Penggunan robot bertujuan untu.k menggantikan tenaga manusia dan membantu dalam 

semua keija Sesetengah keija hanya dapat mencapai kualiti yang tinggi dengan 

penggunaan robot. Berdasarkan teknologi, ia juga mempengaruhi kaedah dalam 

membuat pemantauan HV AC. Pemantauan HV AC adalah di luar kuasa manusia untuk 

masuk ke dalam HV AC dan membuat pemeriksaan terutama sekali untuk membuat 

pemeriksaan retakan dan di sepanjang HV AC. "Air duct" robot akan menggantikan 

manusia di dalam membuat pemantauan. Robot yang sedia ada terlalu mahal dan 

penggunaannya amat terhad. Sesetengah robot mempunyai fungsi yang sama tetapi 

berlainan bahan dan rangkanya. Projek ini akan membangunkan satu mekanisma yang 

akan dapat diaplikasikan kepada "air duct" robot. Mekanismanya mudah tetapi akan 

mengurangkan kos dan meningkatkan kecekapannya 
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