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ABSTRACT 

The ability to control speed of induction motor is desired in industry. Besides 

for control of the processing procedure, efficient speed control strategies can reduce 

the operation cost. There are several method can be used to control the speed of 

induction motor. It includes scalar control and vector control. This project will be 

focus on scalar control method. Scalar control is a very simple method for 
'--.. 

controlling speed motor. In scalar control, the speed of the induction motor can be 

change and control by just simply control the magnitude of voltage or frequency of 

the induction motor. It is different from vector control which is more complex. In 

this project the speed will be control by varying the induction motor frequency from 

0 to 50 Hertz. The speed is first varied by increased the value of motor frequency, 

than the simulation will show the speed of induction motor will be increase 

proportionally and VIsa versa The scalar controller is designed using 

Simulink!Matlab software. This program is used to calculate and plot the speed and 

torque response of the control system. When the program is run, it plots the desire 

speed response and torque response on the computer screen. 
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ABSTRAK 

Kebolehupayaan untuk mengawal halaju motor adalah sangat penting 

diaplikasi dalam bidang industri. Selain memudahkan untuk mengawal perjalanan 

sesuatu proses, kawalan halaju yang cekap berupaya untuk mengurangkan kos 

operasi. Terdapat beberapa jenis kaedah mengawal halaju motor. Ia termasuk 

kawalan skalar dan kawalan vektor. Projek ini akan memfokuskan kepada kaedah 

kawalan halaju motor menggunakan kaedah kawalan skalar. Kawalan skalar 

merupakan suatu teknik kawalan halaju motor yang ringkas. Dalam kawalan skalar, 

pengguna hanya perlu mengawal magnitud kelajuan sesuatu motor sahaja berbanding 

dengan kaedah kawalan halaju vektor yang lebih kompleks. Berpandukan nisbah 

Volts!Hz, apabila voltan adalah tetap dan frekuensi dilaraskan kita boleh mengubah 

dan melaraskan halaju motor. Ketika frekuensi dinaikkan daripada 0 hingga 50Hz, 

halaju motor semakin bertambah dan begitu juga sebaliknya. Perisian 

Simulink!Matlab akan digunakan untuk mengaplikasi kaedah ini. Perisian ini 

digunakan untuk menjumlah dan memplotkan tindakbalas halaju dan tork motor. Ia 

akan memaparkan pada skrin komputer setiap tindakbalas halaju dan tork motor 

apabila nilai frekuensi berubah. 


































