








ABSTRAK 
I .. 

\ 

Kestabilan sarnbutan kelajuan Motor Arus Terus menggunakan pengawal 

PID adalah lebih baik berbanding pengawal PD dan pengawal PI. Pengawal PID 

merupakan pengawal yang digunakan untuk mendapatkan bacaan dan keluaran yang 

lebih tepat dan mempunyai kesilapan keluaran yang kecil. Ini kerana, pengawal jenis 

ini dapat mengurangkan lajakan di samping dapat mencapai masa pembetulan yang 

cepat berbanding pengawal PI dan pengawal PD. Hala tuju projek ini adalah untuk 

membina satu litar analog pengawal PID di mana pengguna dapat mengawal 

kelajuan dan dapat menetapkan kelajuan yang di kehendaki dan pemacu yang 

digunakan dalam projek ini adalah pemacu jenis tetimbang-H kerana ia dapat 

mengerakkan motor dalam dwi arah. Satu litar penderia (suap balik) digunakan 

untuk menguatkan voltan keluaran motor untuk di suap kembali ke dalam satu litar 

pembanding ke Pengawal PID untuk melengkapkan sistem gelung tertutup yang 

diaplikasikan dalam projek ini. Projek ini dapat dijadikan modul bantuan pengajar 

kerana dapat membantu pelajar memahami konsep PID dan secara tidak langsung 

kesan parameter Kp, Ki dan Kd terhadap kawalan kelajuan motor dapat di fahami 

dengan lebih mendalam oleh pelajar dan pengguna. 
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