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ABSTRACT 

The purpose of this project is to design and build a system that can control a remote 

control car from personal a computer as base platform. The key arrow at the keyboard 

will be use to navigate the car movement such as forward, reverse, turn left and turn 

right. The main objective of this project is to provide an add-on features so that any 

enhancement could be add in order to increase the application of remote control car. This 

project is a combination of hardware and software. A parallel cable has been used to 

make a connection between computer and RF transmitter. There are four line data will be 

send to define the car movement based on the key being pressed. With Visual Basic, this 

system is come with interesting and user-friendly software. This system is able to let user 

to define fust, save and then load each the movement of the remote car. It also has a 

guideline or help to guide user on how to use the software correctly. 
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ABSTRAK 

Projek ini bertujuan untuk membina sebuah sistem yang dapat mengawal kereta kawalan 

jauh melalui komputer peribadi yang dijadikan sebagai tapak pelantar. Kekunci anak 

panah pada papan kekunci digunakan untuk pergerakkan kereta samada kedepan, 

belakang, kiri dan kanan. Objektif utama projek ini ialah menyediakan satu 'add-on' 

sistem dimana ciri-ciri tambahan dapat ditambah bagi meningkatkan penggunaan atau 

aplikasi kereta kawalan jauh yang kini adalah terhad. Projek ini menggabungkan 

penggunaan perkakasan dan juga peri sian. Kabel selari digunakan bagi menghubungkan 

antara komputer dan juga penghantar. Terdapat empat data akan dihantar bagi 

menentukan pergerakkan kereta kawalan jauh berdasarkan kekunci yang ditekan. Dengan 

menggunakan perisian seperti Visual Basic, sistem ini dilengkapi dengan perisian yang 

menarik dan juga mesra pengguna. Turut disertakan ialah panduan a tau cara 

menggunakan perisian ini dengan betul. Selain daripada mengawal kereta kawalan jauh 

secara terns, sistem ini juga mampu menetapkan terlebih dahulu, menyimpan dan 

menyambung semula setiap pergerakkan kereta kawalan jauh. 
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