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ABSTRACT 

This project was proposed to solve the problems of limited power source of 

mobile robots. Their work range is limited and requires constant monitoring and 

assistance from humans for these robots to operate for prolonged period. Some robots 

are always plugged into an outlet making the robot's work range limited to the length 

of the cored. Others use battery packs which need to be replaced or charged 

periodically. Application like Mobile Rovers are the best examples since Malaysia 

has recently taken a liking in space exploration. An application much closer to home 

is the tsunami detector on the open ocean where human cannot be around all the time. 

This project uses PIC Microcontroller as the brain, sensors as the eyes and ears and 

motors as the manipulators. 
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ABSTRAK 

Projek ini dicadangkan untuk menyelesaikan kekangan sumber tenaga terhad 

yang ditimbulkan oleh robot bergerak. Lingkungan kerja robot berkenaan adalah 

terhad dan memerlukan pengawasan berterusan daripada manusia untuk robot 

beropearsi untuk jangka masa yang panjang. Sesetengah robot terbatas oleh panjang 

kabel yang selalu berada pada palam tenaga Manakala ada pulak yang menggunakan 

bateri yang pelu dia tukar secara berkala. Aplikasi robot adalah seperti Mobile Rover 

adalah contoh terbaik memandangkan Malaysia telah menunjukan minat dalarn 

penjelajahan angkasa lepas sejak kebelakangan ini. Selain itu, pengesan tsunami laut 

dalam juga boleh dijadikan aplikasi kerana manusia tidak mampu selalu berada di 

persekitaran yang sedemikian. Projek ini mengunakan PIC Pengawal Mikro sebagai 

otak, sensor sebagai mata dan telinga dan motor sebagai kaki dan tangan. 
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