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ABSTRAK 

Projek ini adalah mereka-bentuk sebuah robot yang dapat mengelak halangan 

secara automatik. Penggunaan aplikasi seperti ini sedang di perluaskan dan banyak 

contoh robot yang menggunakan kaedah ini. Sebagai contoh di negara Jepun, 

aplikasi robot ini digunakan di dalam kehidupan seharian sebagai penyedut 

hampagas automatik yang dapat mengelak halangan. Kesibukan hidup masyarakat 

pada masa kini mendorong penggubaan teknologi ini secara meluas. Maka dengan 

teknologi ini, dapat mengurangkan masa pengguna yang terhad. 

Sistem yang digunakan dalam menentukan halangan ialah dengan 

menggunakan aplikasi cermin, di mana pemancar dan penerima berada pada 

kedudukkan siri. Apabila terdapat halangan, pemancar infra merah akan 

memantulkan sinaran infra merah dari halangan dan seterusnya ke penerima infra 

merah. Dengan pembangunan projek ini, diharap dapat mencetuskan idea-idea yang 

lebih mantap dalam bidang teknologi dan inovasi. Melalui analisis-analisis yang 

dilakukan, robot ini mampu untuk mengelak halangan secara automatik. 
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