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ABSTRACT 

This thesis focusing on a Motion Estimation that play an important role in 

motion compensated image sequence coding. Due to the huge computation demand 

of the conventional full search method, investigation of fast motion estimation 

algorithms has been a focus of research. There are few types of fast motion 

estimation algorithms - Three Step Search {TSS), New Three Step Search (NTSS), 

Full Search (FS) and the Diamond Search (DS). The New Three Step Search (NTSS) 

Algorithm has been proposed for the study in this project. The features of this 

algorithm are that it employs a center-biased checking point pattern in the first step, 

which is derived by making the search adaptive to the motion vector distribution, and 

a halfway-stop technique to reduce the computation cost. Implementation and 

performance analysis of New Three Step Search (NTSS) is done by using MA TLAB. 
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ABSTRAK 

Tesis ini berkenaan dengan Motion Estimation yang memainkan peranan 

penting dalam kod siri imej bagi motion compensated Oleh sebab permintaan yang 

tinggi untuk teknik pencarian penuh secara konvensyen, analisis berkenaan algoritma 

fast motion estimation (anggaran pergerakan pantas) telah difokuskan dalam kajian 

ini. Terdapat beberapa algoritma yang anggaran pergerakan pantas iaitu Carian Tiga 

Langkah (Three Step Search), Carian Tiga Langkah Baru (New Three Step Search), 

Carian Penuh (Full Search), dan Carian Berlian (Diamond Search). Bagi kajian 

projek ini, Carian Tiga Langkah Baru telah diutarakan. Ciri-ciri yang telah 

ditingkatkan dalam algoritma ini adalah ianya menggunakan corak center-biased 

checking point pada langkah pertama di mana ianya diperolehi dengan membuat 

kajian yang boleh menyesuaikan diri terhadap pembahagian vektor pergerakan dan 

teknik hentian-separuh jalan (halfway-stop) untuk mengurangkan kos komputasi. 

Implementasi dan analisis persembahan Carian Tiga Langkah Baru {NTSS) 

dilakukan menggunakan perisian MA TLAB. 
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