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ABSTRACT 

Finite difference simulation of a flexible rectangular plate structure is an 

investigation which presented about the dynamic characterization of a two 

dimensional flexible plate structure. To control the vibration of the plate efficiently, 

it is required to obtain an accurate model of the rectangular plate structures. An 

accurate model will lead to the realization of satisfactory controL Therefore, a thin, 

flat rectangular aluminum plate, with all edges clamped, is considered. Simulation 

algorithm which characterizing the dynamic behavior of the plates is developed 

through a descretisation of the governing partial different equation formulation of the 

plate by using finite difference method and implemented within Matlab. It will allow 

application and sensing of a disturbance signal at any mesh point on the plate. Such a 

provision is desirable for the design and development of active vibration control 

technique. The performance of the developed algorithm in characterizing the 

dynamic behavior of the system is assed in comparison to previous result reported by 

various methods. The algorithm validation will be presented in both, time and 

frequency domain. That the measured parameter associated with the first three 

resonance modes of the system compare with the previous result which has been 

reported. Thus, the simulation algorithm developed and validated forms a suitable 

test and verification platform in subsequent investigations for development of active 

vibration control strategies for flexible rectangular plate structures. 
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ABSTRAK 

Simulasi perbezaan terbatas bagi struktur fleksibel kepingan segiempat tepat 

adalah kajian yang mempamerkan tentang ciri-ciri dinamik bagi dua dimensi stuktur 

kepinagn fleksibel. Untuk mengawaJ kecekapan getaran kepingan, adalah amat 

penting mendapatkan model yang tepat bagi struktur segiempat tepat. Model yang 

tepat akan memimpin kepada kesedaran untuk memperolehi kawalan yang 

memuaskan. Oleh itu, satu kepingan aluminium yang njpis dan rata dengan semua 

sisi diapit digunakan. Simulasi algoritma yang mencirikan sifat dillamik bagi 

kepingan dibangunkan melalui pengasingan persamaan kawalan perbezaan 

sebahagian bagi plat dengan menggunakan kaedah perbezaan terbatas dan seterusnya 

dilaksanakan dengan Matlab. lni akan mengizinkan aplikasi dan mengesan gangguan 

isyarat pada mana-mana titik jaringan pada kepingan tersebut. Proses penyediaan 

seperti ini diperlukan untuk merekabentuk dan memajukan teknik kawalan getaran 

aktif Perkembangan dalam membangunkan algoritma bagi tujuan mencirikan sifat 

dinamik sistem disahkan melalui perbandingan dengan hasil keputusan kajian 

sebelum ini yang menggunakan pelbagai kaedah lain. Pengesahan algoritma akan 

dipamerkan dalam dua keadaan, masa dan frekuensi kawasan. Sebaliknya, ukuran 

parameter yang djkaitkan dengan tiga gema mod yang pertama bagi sistem akan 

dibandingkankan dengan hasil dari kajian lepas yang telah dilaporkan. 
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