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ABSTRACT 

This project will enable the user to control a remote control car using a computer. 

The Visual Basic 6.0 is chosen because of it' s easiness to use and suitable for the 

project. The many uses of this software are also the reason this software is suitable 

for this project. 

To make the car more enjoyable to control, a wireless camera will be attached to 

the car. This will allow the user to see from the car' s perspective view and control it 

without the obstacle such as wall. 

This project will also provide fun and enjoyable experience when it is completed. 

Also, the knowledge obtained and the skills learned when working on the 

completion of the project will be useful in future projects or works. 
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ABSTRAK 

Projek ini membolehkan pengguna mengawal kereta kawalanjauh menggunakan 

sebuah komputer. Program Visual Basic 6.0 digunakan kerana ia mudah 

digunakan dan sesuai untuk projek ini. Ia juga mempunyai kepelbagaian dalam 

penggunaannya. 

vi 

Untuk memberi keseronokan kepada projek ini, sebuah kamera wayarles akan 

dipasang pada kereta kawalan jauh itu. Ini membolehkan pengguna dapat melihat 

pemandangan mengikut perspektif kereta itu. 

Projek ini memberi keseronokan dan kepuasan apabila ia telah disiapkan. Projek 

ini juga akan memberi pengetahuan dan kemahiran yang akan berguna apabila 

menghadapi alam pekerj aan nanti. 
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