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ABSTRACT 

This project is about contro lling a model of AGV via personal computer. The based 

aspect and characteri stic of thi s project is to implement the theory of sending data 

between two main devices using the seria l port RS232. The project was di vided into two 

major sections which is the input section and the output section. The input section 

consists of a pc and the microcontroller circuit while the output section includes the 

relay circuit and the wireless transmitting and receiving c ircuit. All data w ill be sent in 

decimal fo rm to the brain of the project which is the microcontroller 16F877 A. ln testing 

and creating the system. a remote contro l car will be used to replace the AGV. The user 

only has to insert the input range of 0 to 255 in decimal to the panel command box and 

click the command button to send the data. The data will be convert to binary form by 

the MAX232 and the least s ign ificant bit is set as and the output from the 

microcontroller output port. An additional relay circuit needed as a switch to connect the 

suppl y 9V to the transmitter c ircuit. The controller circuit acts to send the s ignal 

operated by the microcontroller to the receiver transmission at the car. So the output of 

the user input is that the car will move acco rding to the g iven input. This project can be 

applied to the industry where invo lving many AGVs. It w ill act as the supervjsory 

system to a ll the AGVs and has the ability to interrupt the main ro utine of each the 

AGV. In this case, the system will sure ly avoid the AGV from involved in coll ision or 

hitting each other that w ill cause a maj or di sturbance to the ir operations. At the end of 

thi s report, the re w ill be stated the achi evement of the objectives of thi s proj ect. Other 

than that, the recommendations to improve the project to be more users friendl y are 

g1ven. 
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ABSTRAK 

Projek ini adalah berkenaan mengawal suatu model ' AGV' menggunakan komputer 

peribadi. Aspek dan ciri-ciri asas yang digunakan di dalam projek ini adalah berkenaan 

teori penghantaran data diantara dua peranti utama dengan menggunakan pot serial 

RS232. Projek ini terbahagi kepada dua seksyen utama iaitu seksyen masukkan dan 

seksyen keluaran. Seksyen masukkan terdiri daripada komputer peribadi dan litar 

mikropengawal manakala seksyen keluaran pula merangkumi litar geganti dan litar 

penghantar dan penerima tanpa wayar. Kesemua data akan dihantar dalam berbentuk 

desimal kepada otak projek ini iaitu mikropengawal 16F877 A. Dalam pengujian dan 

mengolah sistem, kereta kawalan jauh akan digunakan menggantikan ' AGV'. Pengguna 

hanya perlu mamasukkan masukkan berjulat 0 hingga 255 dalam bentuk desimal pada 

panel araban dan menekan punat hantar untuk menghantar data. Data akan diubah 

kepada bentuk binari oleh peranti MAX232 dan bit terendah akan ditetapkan pada pot 

keluaran pada mikropengawal. Litar geganti tambahan diperlukan sebagai suis untuk 

menyambungkan sumber bekalan 9V kepada litar penghantar. Litar pengawal bertujuan 

menghantar signal yang dihasilkan oleh mikropengawal kepada litar penerima pada 

kereta kawalan jauh. Jadi, hasil daripada masukkan pengguna, kereta kawalan jauh akan 

bergerak berdasarkan nilai masukkan yang diberi. Projek ini dapat diaplikasikan 

kedalam industri yang melibatkan banyak penggunaan 'AGV' . Ia akan berfungsi sebagai 

pemantau system kepada semua ' AGV' dan berkebolehan mengganggu rutin utama 

setiap ' AGV' . Dalam kes ini, system akan memastikan kesemua 'AGV' tidak berlanggar 

atau pelanggaran yang akan menyebabkan gangguan besar pada operasi mereka. Pada 

akhir laporan ini, terdapat kesimpulan yang menceritakan tentang pencapaian objektif 

projek ini. Selain itu, cadangan bagi memperbaiki projek ini supaya lebih mesra 

pengguna ada diberikan. 
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