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ABSTRAK 

Projek ini dilaksanakan untuk merekabentuk dan membina Sistem Eskalator 

Automatik dengan menggunakan program PLC serta menggunakan perkakasan. 

Projek ini adalah mengenai eskalator yang hanya akan berfungsi apabila 

mempunyai objek di atasnya. Eskalator ini adalah rekabentuk eskalator yang biasa 

kecuali ia mempunyai pengesan. Pengesan ini akan mengesan sebarang objek dan 

eskalator tersebut akan bergerak selepas objek tersebut dikesan. la mempunyai satu 

pengesan, ia bertindak dengan memasang suis dan dan juga akan bertindak 

memadamkan suis motor yang menjalankan eskalator tersebut. Dengan 

menggunakan timer yang terdapat dalam program PLC, ia akan menetapkan jarak 

masa untuk memadamkan suis serta memasangkan suis eskalator tersebut. 

Tambahan pula, dengan menggunakan PLC program yang mempunyai counter, ia 

akan mengira bilangan pengguna yang menggunakan escalator tersebut. Dalam 

projek ini, saya membina automatik eskalator mini. Perkakasan yang akan 

digunakan adalah seperti, motor (power window), belt, pengesan, dan sebagainya 

Saya merujuk kepada sistem conveyor selain daripada merujuk kepada sistem 

eskalator dalam merekabentuk model eskalator mini. Perbezaan di antara escalator 

dan conveyor adalah eskalator mempunyai anak tangga. Bekalan elektrik dapat 

dijimatkan dengan menggunakan eskalator automatik. 
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ABSTRACT 

This project is to design and build an Automatic Escalator System by using 

PLC software and also using hardware. This project is about an escalator that will 

function when there's an object(s) on it. This escalator is a standard design of 

escalator except it has sensor. This sensor will detect an object and will start 

moving when it detected an object. There's a sensor that will switch on the escalator 

and also will turn off the escalator. Plus, by using timer that is in the PLC 

programming, it will set how long it takes to turn off and turn on the escalator. 

Moreover, it will count the objects that move pass by the sensor by using counter in 

PLC. In this project, I built an automatic miniature escalator. By using hardware, 

motor, belt, sensors, and etc are used. Besides referring to the escalator system, I 

also refer to the conveyor system to design a simple miniature model of this 

escalator. The difference between escalator and conveyor is escalator has steps. By 

using this automated escalator, electricity will be saved. 
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