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ABSTRACT 

For a better safety and stability in a vehicle, active steering system is 

developed. Active systems such as active suspension, antilock braking system and 

traction control have been developed since. Vehicle handling and ride characteristics 

combined with the mechanics of road-tire interaction are greatly influenced the 

vehicle stability. Thus, active steering control is needed to help the driver react in a 

sudden occurred of unexpected disturbance. This project will discuss about an active 

steering system using PID controller that capable of rejecting the external 

disturbances that will affect the vehicle stability using. Student will design and 

implement the appropriate control scheme in the simulation software. 
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ABSTRAK 

"Active steering" dibangunk:an untuk membolehk:an sesebuah kenderaan 

mempunyai system keselamatan dan kestabilan yang lebih baik. System aktif yang 

lain seperti "active suspension", "antilock braking system" dan "traction controf' 

telah pun dibangunkan untuk tujuan ini. Pengawalan dan ciri-ciri pengendalian 

sesebuah kenderaan beserta mekanik yang terlibat diantara tayar kenderaan dan jalan 

raya adalah faktor penting yang mempengaruhi kestabilan sesebuah kenderaan. Oleh 

itu, "active steering" diperlukan untuk membantu pemandu bertindak balas kepada 

gangguan luar yang datang secara tiba-tiba. Projek ini akan membincangkan tentang 

sistem pemanduan aktif menggunakan pengawal PID yang dapat menolak gangguan 

dari luar yang dapat memberi kesan kepada kestabilan kenderaan. Reka bentuk dan 

skema pengawalan yang sesuai akan dijalankan dalam perisian simulasi. 
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