












VIII 

ABSTRACT 

This project is about to make a Direct Current motor controler for conveyer 

use in Cubic Electronic Sendirian Berhad (CESB). The project objective is to 

overcome the problem that occured in the production line. The problem is the 

difficulties to set the cycle time for each conveyer according to work order. Current 

speed controller that had been used in CESB use potentiometer as the methods to 

varied the speed of trhe motor. This method are hard to control and not so practical. 

My project is to install a several fix resistor to get the frequent used speed in 

manufacturing process in CESB. This resistors will be simulated, tested and finally 

install to the motor controller. PLC unit are the controller that used to start the motor 

and then cooperate with internal stopwatch to record cycle time done for the motor. 

Finally buzzer will activated for 5 seconds to alert user that the cycle time that had 

been taken for the motor is recorded. 
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IX 

ABSTRAK 

Projek ini adalah untuk membuat pengawal motor Arus Terus yang 

digunakan oleh pengangkut di Cubic Electronic Sendirian Berbad (CESB). Objektif 

projek adalah bagi rnengatasi masalab yang timbul dalam bahagian pengeluaran. 

Masalah yang timbul adalah kesukaran untuk menetapkan cycle time untuk setiap 

pengangkut berdasarkan arahan kerja. Pengawal kelajuan semasa yang digunakan di 

CESB menggunakan perintang boleh laras sebagai kaedah bagi mengubah kelajuan 

motor. Kaedab ini adalab agak sukar dan tidak begitu praktikal. Projek saya adalah 

untuk rnernasang beberapa perintang tetap bagi rnendapatkan kelajuan yang biasa 

digunakan dalarn penghasilan produk di CESB. Perintang-perintang ini akan 

disimulasikan, diuji dan dipasang pada pengawal kelajuan motor tersebut. PLC 

rnerupakan unit kawalan yang digunakan untuk mengbidupkan motor dan 

bekeijasama dengan jam randik dalaman untuk mencatatkan cycle time yang dicaat 

oleh motor. Akhir sekali buzzer akan aktif selama 5 saat untuk memberi amaran 

kepada juruteknik dimana masa yang dicapai oleh sesebuah motor untuk sesebuah 

cycle time telah dicatat. 
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