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BAB 1

PENGENALAN

Bab ini akan memberi gambaran secara keseluruhan mengenai projek
‘Inovasi Pengiklanan Terkini’ seperti pengenalan projek, objektif projek, skop kerja,
metodologi projek dan tajuk struktur keseluruhan projek.

1.1  Pengenalan Projek

Inovasi Pengiklanan Terkini(IPT) merupakan sebuah robot yang dicipta tanpa
mata untuk melihat alam sekitar. Tetapi ‘/PT” mampu bergerak mengikut garisan hitam
yang telah ditetapkan. Garisan ini mestilah terdiri daripada warna hitam yang legap
kerana ia akan memberi pantulan cahaya yang baik kepada pengesan-pengesan IR yang
telah dipasang pada kedudukan yang sepatutnya. Di samping bergerak mengikut garisan
hitam /PT juga akan memaparkan iklan yang dikehendaki oleh pengguna. Iklan ini akan
digerakkan oleh motor yang diletakkan pada bahagian atas kerangka robot ini. IPT
menggunakan PIC16F876A sebagai mikropengawal. PIC16F876A yang dikeluarkan
oleh Syarikat Microchip ini merupakan otak yang mengawal keseluruhan operasi IPT.
Manakala fungsi bagi pergerakkan motor ini akan dilakukan oleh IC L293D. Selain itu
IPT ini juga mempunyai keupayaan untuk PIC16F876A di progam semula dengan
menggunakan litar bersepadu max 232.



1.2  Objektif Projek

Objektif umum projek ini adalah untuk mempertingkatkan pengetahuan dan
kemahiran dalam proses penggunaan sesuatu ilmu, percambahan fikiran, dan
penyelesaian masalah. Manakala objektif khusus pula menekankan tentang konsep dan
ilmu pengaplikasian yang digunakan terhadap projek ini. Antara objektif-objektif bagi
projek ini adalah seperti :

1.2.1 Objektif Unum:
= Mewujudkan satu medium pengiklanan yang lebih menarik
* Melahirkan idea yang kreatif dan inovatif dari dalam diri pelajar

= Membantu meningkatkan jualan produk-produk pelanggan
»  Mewujudkan persaingan sihat dengan melahirkan ciptaan baru

1.2.2 Objektif Khusus:

= Mengaplikasikan ilmu berkenaan PIC ke dalam Projek Sarjana Muda ini.
= Mempelajari dan juga mengaplikasikan konsep motor dalam projek ini.



1.3  Skop Kerja

Ada banyak jenis kaedah yang digunakan bagi menghasilkan sistem ini tetapi
untuk projek ini, ruang lingkup kerja adalah seperti berikut:

» Merekabentuk dan membangunkan litar elektronik sebagai satu medium

pengiklanan yang menarik.

» Menggunakan bahasa pengaturcaraan C untuk membangunkan perisian bagi
mikropengawal PIC 16F876A yang akan berfungsi sebagai otak kepada robot ini.

= Melakukan proses-proses pengujian bagi memastikan keserasian antara perisian
dan perkakasan dan juga untuk memastikan projek berfungsi dengan baik.

1.4 Kaedah Kajian

Idea untuk menghasilkan robot ini tercetus apabila melihat iklan-iklan statik
yang kurang menarik dalam aktiviti untuk mempromosikan sesuatu produk atau
perkhidmatan. Lantaran itu tercipta satu idea untuk menghasilkan ‘Inovasi Pengiklanan
Terkini’ ini yang akan menjadikan iklan-iklan statik sebelum ini lebih berdaya saing.
Berdaya saing bermaksud mampu menarik perhatian pengguna atau pun orang awam
untuk mengetahui tentang produk yang di iklankan dengan lebih lanjut lagi.

Projek ini dibuat adalah berdasarkan kajian yang dilakukan terhadap responden
yang berkenaan. Responden ini adalah terdiri daripada syarikat-syarikat yang sering
menggunakan iklan statik dalam mempromosikan produk atau perkhidmatan mereka.
Respon dari pelanggan ini sangat penting dalam menghasilkan sebuah robot yang

memenuhi kehendak pasaran semasa.



1.5

Pernyataan Masalah

Iklan statik kini kelihatan membosankan dan kurang menarik. Kini pelanggan
yang moden dan terbuka menuntut pengiklanan yang lebih menarik kerana ia
akan menarik minat mereka untuk membaca iklan tersebut. Ia adalah bagi
menyesuaikan dengan gaya hidup kini yang lebih mementingkan gaya.

Di bandar-bandar besar seperti Damansara dan juga Bangsar, media pengiklanan
yang digunakan untuk memaparkan informasi adalah seperti skrin gergasi LCD.
Skrin LCD ini akan digunakan untuk memaparkan iklan-iklan produk.

Papan iklan statik gergasi acapkali digunakan. Contohnya ialah di Careffour
Seberang Jaya Pulau Pinang masih menggunakan papan iklan statik gergasi bagi
memaparkan maklumat mengenai produk dan juga info syarikat mereka.

Selain itu juga papan iklan statik digunakan secara meluas di sepanjang laluan
Lebuhraya Utara Selatan iaitu dari Johor Bahru hingga ke Bukit Kayu Hitam.

Lebih 50% jualan produk adalah berdasarkan media pengiklanan. Ini
membuktikan bahawa media pengiklanan memainkan peranan besar dalam
memasarkan sesuatu produk.(sila rujuk: www.google.com; keyword: Product

Sales Endorsement).

Dari segi aspek komersial pula, projek ini mempunyai prospek yang sangat
tinggi kerana robot seumpama ini belum pernah dipatenkan. Justeru itu projek ini

mempunyai masa depan yang sangat cerah dalam aspek komersial.



1.6  Penerangan Ringkas Metodologi

Metodologi projek ini boleh dibahagikan kepada 2 bahagian. Bahagian yang
pertama ialah pembangunan perkakasan manakala bahagian kedua pula ialah
pembangunan perisian. Pembangunan perkakasan termasuklah rekabentuk dan
pembangunan litar serta proses pematrian. Pembangunan litar termasuklah juga proses
pembangunan litar PCB. Manakala bagi pembangunan perisian pula difokuskan kepada
simulasi, kompilasi dan juga untuk memprogram PIC.

1.7  Ringkasan Tesis

Tesis ini mempunyai lima bab yang akan menerangkan secara mendalam
mengenai projek yang telah dijalankan. Bab pertama mengandungi pengenalan
projek yang akan memberi gambaran ringkas kepada projek seperti objektif projek,
kaedah kajian dan pernyataan masalah.

Bab kedua akan membincangkan kajian latar belakang dan konsep yang
berkaitan dengan projek. Setiap fakta dan maklumat yang diperolehi melalui
pelbagai bahan rujukan yang berlainan akan dibahas bagi memilih satu konsep yang
terbaik untuk digunakan dalam projek ini.

Bab ketiga akan membicarakan mengenai metodologi projek secara lebih
mendalam. Bab ini akan menerangkan kaedah yang digunakan untuk menyiapkan

projek ini dengan lebih bersistematik.



Bab keempat adalah bab hasil penemuan projek dan perbincangan. Dalam
bab ini, segala hasil yang diperolehi akan dibincangkan dengan lebih mendalam.

Bab kelima pula adalah bab kesimpulan dan cadangan. Dalam bab ini
kesimpulan dibuat terhadap pencapaian dan pembelajaran yang diperolehi dalam
melaksanakan projek dari peringkat permulaan sehingga projek siap
dilaksanakan. Segala kekurangan yang terdapat pada perisian akan dibincangkan
dan cadangan untuk menyelesaikannya turut dimasukkan dalam bab ini. Cadangan
ini dibuat untuk meningkatkan tahap operasi projek agar fungsinya lebih baik pada
masa akan datang.



BAB 2

KAJIAN LATAR BELAKANG DAN KONSEP PROJEK

Bab ini membincangkan tentang teori dan konsep yang telah digunakan
dalam menyelesaikan masalah projek secara menyeluruh. Tujuan perbincangan ini
untuk menerangkan secara jelas asas—asas yang digunakan dalam pembangunan
projek ini. Selain itu, bab ini juga akan membicarakan perspektif dan kaedah yang
digunakan dalam penyelidikan yang lepas dan meninjau sejauh mana projek ini
dihubungkaitkan dengan kajian dan teori yang sedia ada.

2.1 Kajian Latar Belakang Projek

Kajian latar belakang adalah sebuah teori dengan fungsi daripada sebuah projek.
Ia adalah rujukan awal untuk projek yang dijalankan. Bagi mendapatkan maklumat
daripada proses projek, maka penyelidikan mesti dilakukan bagi menghasilkan projek
yang baik dan berjaya.

Setelah beberapa pertimbangan dilakukan maka terhasilah idea bagi mewujudkan
‘Inovasi Pengiklanan Terkini’. Aspek komersial juga dititikberatkan dalam
menghasilkan projek ini. Selain itu juga aspek kemudahan dan keselesaan, mesra
pengguna juga telah diambil kira bagi menghasilkan robot ini.



2.1.1 Line Following Robot

‘Line Following Robot’ seperti yang ditunjukkan pada gambarajah di bawah
merupakan sebuah mesin yang diprogramkan untuk bergerak mengikut garisan yang
ditetapkan. Garisan atau laluan yang di maksudkan adalah garisan yang terang dan nyata
seperti garisan hitam di suatu permukaan putih atau sebaliknya ataupun ia juga boleh
menjadi suatu garisan medan magnet. Walau bagaimanapun pengaturcara mampu untuk

membuatkan robot tersebut untuk bergerak mengikut kemahuan sendiri.

AVR Atmel® microcontrollers mempunyai 1 teras RISC tunggal yang mampu
melengkapkan satu kitar arahan dan dapat menyatakan had-had struktur masukkan dan
keluaran(In/Op) yang diperlukan oleh komponen luaran. Pengayun dalaman, Penjaga
Masa, UART, SPI, Perintang tarik-naik, Pemodulatan lebar denyut, ADC, Pembanding
Analog dan penjaga masa pengawal adalah beberapa ciri yang terkandung dalam AVR.
AVR telah ditetapkan untuk mengrangkan saiz program yang akan ditulis terhadap AVR
tersebut. Kod-kod program ini boleh terdiri daripada Pengaturcaraan C dan juga Bahasa
Penghimpun. AVR merupakan satu pilihan yang tepat dalam mengoptimumkan kos dan

juga memasarkan produk dengan cepat.

Gambarajah 2.1 : line Following Robot]



