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ABSTRACT 

A microcontroller is a nigh tecnnology that can store and running the 

program. This project is about a food container that can feed the fish twice a day 

without human observation by using the microcontroller PIC 16F877 software 

which can control the size of the automatic feeding machine's door. The time for 

the door to open had been program earlier in the microcontroller. However the 

time aJso depending at the number of fish that is enter by the user using the 

keypad. The automatic feeding machine contains three adjuster which can suit 

with the size of the fish that contain in the aquarium by the user. The adjusters 

are smaJI, medium and large. The automatic feeding machine is used to feed the 

fish that contain in the aquarium without human observation and the fi sh can live 

happily mean while the fish hobbies can live their fish with no worries anymore. 
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ABSTRAK 

Pengawal mikro merupakan cip yang berteknologi tinggi yang mampu 

menyimpan dan melaksanakan sesuatu aturcara program. Projek ini adaJah 

tentang alat yang boleh mengawal pemakanan ikan dua kali sehari secara 

automatik.yang menggunakan pengawal mikro PIC 16F877. Perisian 'Peripheral 

Interface Controller' (PIC) digunakan untuk mengawal bukaan pada a lat 

pemakanan ikan secara automatic . Tempoh masa untuk bukaan telah ditetapkan. 

Walau bagaimana pun masa bukaan pada alat pemakanan ikan ini bergantung 

dengan jumlah bilangan ikan yang dimasukkan melalui papan kekunci. Alat 

pemakanan ikan ini mempunyai tiga penyelarasan untuk di sesuaikan pada saiz 

ikan yang dipelihara oleh penggemar ikan. Penyelarasan yang dimaksudkan 

terdiri daripada kecil , sederhana dan juga besar. Alat ini berfungsi untuk 

memberi ikan di dalam akuarium makan secara dua kali sehari tanpa 

mengawasan manusia. Selain itu alat ini memudahkan para penggemar 

pemeliharaan ikan menjalankan tugas seharian tanpa bimbang akan binatang 

pemeliharaan yang ditinggalkan di rumah akan menjadi sihat. 
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