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ABSTRAK 

Tajuk projek ini ialah Penggerak Bendera dengan Kawalan Jauh ( Flag 

Raising Remote Control ') . Projek ini berfungsi untuk menaikkan bendera 

menggunakan motor di mana ia dik.awal oleh beberapa litar utama di antaranya ialah 

litar kawalan utarna, litar kawalan kelajuan motor, litar bekalan kuasa 12Vat dan litar 

pemasa. Sebelum ini, bendera dinaikkan secara manual iaitu menggunakan tenaga 

manusia. Kelajuan kenaikan bendera tidak seiringan dengan lagu yang dimainkan. 

Oleh itu, projek ini direkacipta kerana kelajuan motor dapat dikawal mengikut 

ketinggian tiang dan tempoh masa lagu yang akan dinyanyikan. Beberapa analisis 

litar telah dilakukan untuk menjayakan projek ini. Fungsi kipas angin ialah untuk 

menghasilkan tenaga angin supaya dapat mengibarkan bendera walaupun pada masa 

tersebut tiada angin yang bertiup . Ini kerana ketika tiada angin yang bertiup, bendera 

tidak dapat berkibar sepenuhnya. Litar pemasa yang digunakan adalah bertujuan 

untuk mengaktifkan kipas angin selama 12 jam supaya dapat rnenghadkan 

penggunaan elektrik selama 12 jam mulai 7 pagi hingga 7 malam. Masa pengaktifan 

kipas angin boleh ditetapkan bergantung kepada kehendak pengguna. Selepas 12 

jam, bendera akan bergerak turun secara automatik. Ketika berlakunya kematian 

kerabat diraja, ia boleh dikawal secara manual di mana bendera dapat dinaikkan ke 

paras separuh tiang apabila suis pemula ditekan tanpa melepaskannya. Setelah 

bendera berada di separuh tiang, suis pemula tersebut dilepaskan. Oleh itu, hasil 

projek ini ialah untuk menyelesaikan segala masalah yang timbul sebelum ini. 
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ABSTRACT 

The title of this project is Flag Raising Remote Control. This project' s 

function is to raise flag using a motor which controlled by several main circuits such 

as main control circuit, motor speed control circuit, 12V AT power supply control 

circuit and timer circuit. Commonly, the flag will be raised manually using human 

effort. The speed of raising flag is not synchronized with the music played. Therefore 

this project has been designed as so the speed of the motor can be controlled 

according to the height of the pole and the time period of the music played. Several 

circuit analysis will be conducted to make this project a successful one. Wind fan 

function is to create a wind force that can wave the flag even when there is no wind. 

This is because it' s necessary to have wind to wave the flag. Timer circuit is used to 

activate the wind fan for 12 hours long and this will limit the usage of electricity for 

only 12 hours starting at 7.00 am to 7.00 pm. The time of the fan activation can be 

fixed according to the user. After 12 hours, the flag will go down automatically. In 

the situation as the death of a Royals family, it can be controlled manually which the 

flag ~~11 be raised up until half of the pole by switching the start button without 

releasing it. After the flag is already at the half of the pole, by then the button can be 

released by the user. Finally, the main expectation of this project is to solve most of 

the problems above. 
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