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ABSTRAK 

Laporan ini menerangkan tentang projek robot pencengkam prismatik untuk 

Projek Srujana Muda (PSM). Robot pencengkam banyak digunakan di dalam industri­

industri perkilangan contohnya dan ada juga yang digunakan untuk tujuan pendidikan 

seperti Rhino Robot. Komponen utama dalam membangunkan projek ini ialah servo 

motor dan mikropengawal PIC 16F877 A. Pembangunan motor ini terbahagi kepada dua 

iaitu bahagian pertama lebih menjurus kepada rekabentuk robot pencengkam yang dapat 

mencengkam objek berpermukaan rata (prismatik) dan bahagian kedua ialah 

pembangunan aturcara untuk robot pencengkam. 




































