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Abstract 

Roboclimb is a project to produce a programmable climbing robot that can 

finish the task given in the time allocated. This robot has photosensor and limit 

switches as an input and servo motors, DC motors and LEDs as outputs. The main 

control uses a PIC microcontroller (Programmable Integrated Circuit) to process and 

calculate both outputs and inputs. This robot will respond to the inputs given and the 

controller circuit gives the signal to both servo motors and DC motors as an output 

in order to fmish the task in the time given in the Robofest competition. 
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Abstrak 

Roboclimb adalah merupakan satu projek untuk menghasilkan sebuah robot 

memanjat yang boleh diprogram bagi menyelesaikan tugas yang diberikan.dalam 

masa yang ditetapkan. Robot ini mempunyai pengesan cahaya dan suis penghad 

sebagai masukan dan motor servo, motor arus terns serta LED (light emitter diode) 

sebagai keluaran. Litar kawalan utama pula menggunakan PIC (programmable 

integrated circuit) untuk memproses dan mengira masukan dan keluaran. Robot ini 

akan bertindakbalas berdasarkan masukan yang diberikan dan litar kawalan utama 

akan memberikan arahan kepada kedua-dua motor servo serta motor arus terus 

sebagai keluaran supaya menyelesaikan tugas dalam masa yang diberikan dalam 

pertandingan Robofest. 
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