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Abstrak 

Projek ini ada1ah berkaitan dengan pengbasi1an prototaip ]ampu isyarat pada 

simpang empat dengan kenderaan bergerak dan paparan pada papan pemerbati 

menggunakan Programmable Logic Controller. Bahagian yang dikaji da1am projek 

ini adalah pada gambarajah tangga dan sistem alur. Matlamat utama projek ini adalah 

untuk merekabentuk sebuah prototaip lampu isyarat simpang em pat yang mempunyai 

kereta bergerakdan sebuah papan pemerhati. PLC ini digunakan untuk mengawal 

proses lampu isyarat dan kenderaan bergerak. Matlamat yang seterusnya, untuk 

merekabentuk menghasi1kan sebuah papan pemerhati yang menunjukkan semua 

proses yang berlaku pada prototaip. 
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Abstract 

This project is a research about an implementation of four junction traffic 

light using PLC with monitoring system and car movement. The part that has to be 

researched for this project are ladder diagram and grooving system. The objective of 

this project is to combine car movement and traffic light system. In order to realize 

ofthe system, PLC will be applied in this project. The function ofthe PLC is to save 

the entire program that is use to make a movement of the system. Other objective is 

to make a monitoring system that will show all the movement in the prototype. 
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