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ABSTRACT 

This project is to design the car park control system ustng PLC as the 

programming tool. This project is chosen because it exposes to few fields of studies for 

example PLC. Furthermore this project also is very practical ly feasible to construct, 

practically app li cable and useful and has the potential to be marketed in addition it is 

different from other ex isti ng simi lar in the market. The PLC was chosen since it gives 

more structu red approach rather than convent ional way. Th is project uses the PLC to 

control the parking area. Th is simple car park control system al lows a certain number of 

cars parking space. Every time a car comes in, the PLC will add one and subtract one 

when a car goes out. When a determined number of cars are registered, the car park full 

sign will be lighted to inform oncoming veh icles not to enter. Basically this system 

allows a car when there is a space in the car park and show sign (l ight) to inform when 

the car park is full. The final product of this project is a fu ll y functional hardware that 

achieves the initial objectives of thi s project and at the same time illustrates the practica l 

feas ib ility of our idea. However s ince the main objectives is only to illustrate the 

practical feas ibili ty of our idea. therefore the spec ification and quality of cettain 

components have been compromised to reduce the project cost. Therefore in real life 

application , the specifications of certain components have to be changed for optimum 

and satisfactory performance. 
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ABSTRAK 

Projek ini adalah merekabentuk sistem letak kenderaan dengan menggunakan 

pengaturcaraan PLC. Projek ini dipilih kerana untuk mendedahkan tentang bidang

bidang pelajaran seperti PLC. Dengan ini, projek ini juga boleh dilaksanakan secara 

praktikal. Ia juga beraplikasi dan sangat berguna dimana ia mempunyai potensi di 

pasaran. Tambahan lagi, ia berbeza dari sistem yang sedia ada di pasaran kini. 

Pengaturcaraan PLC dipilih kerana ia memberi struktur yang menggalakkan berbanding 

dengan sistem lama. Projek ini menggunakan sistem pengaturcaraan PLC untuk 

mengawal keseluruhan sistem letak kenderaan ini. Sistem ini juga membenarkan 

kenderaan yang terhad mengikut jumlah kenderaan yang ditetapkan di dalam PLC. 

Setiap kali kenderaan masuk ke dalam kawasan letak kenderaan. PLC akan menokok 

sekali manakala apabila kenderaan keluar ia akan menolak sekali. Apabila jumlah 

kenderaan penuh dalam kawasan letak kenderaan, maka ia akan memaparkan 'FULL'. 

Ini memudahkan pemandu lain bahawa kawasan letak kenderaan tersebut tidak ada lagi 

tempat kosong untuk meletakkan kenderaan mereka. Hasil produk ini dijangka berfungsi 

dengan baik unt_uk mencapai objektif projek ini. Walaubagaimanapun untuk penggunaan 

seharian, kita perlu menukar beberapa komponen bagi keselesaan sepenuhnya. 
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