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ABSTRAK 

Automasi atau automasi industri merupakan penggunaan komputer untuk 

mengawal proses dan mesin perindustrian yang menggantikan operator manusia. Ini 

disebabkan manusia mudah untuk melakukan kesilapan akibat kelalaian dan kecuaian. 

Oleh itu sistem kawalan secara automasi dapat mengatasi masalah ini serta 

perlaksanaannya dalam mengawal operasi lebih cepat dan mudah. Projek ini memberi 

fokus kepada pennasalahan sistem kawalan ramp di terminal feri, Pelabuhan Pulau 

Pinang, Pulau Pinang. Ramp merupakan struktur yang menghubungkan di antara terminal 

feri dan feri pengangkutan. Ia berfungsi sebagai laluan masuk dan keluar oleh pejalan 

kaki dan kenderaan seperti motosikal dan kereta. Bahagian ramp terdiri daripada ramp 

sebagai struktur utama, brow atas dan bawah, rangka badan 'A', silinder utama dan 

silinder hidraulik. Sistem kawalan ramp pada bilik kawalan adalah kawalan ramp, 

kawalan brow, kawalan lalulintas, sistem penggera untuk keselamatan dan pengesan aras 

air. Masalah utama ialah sistem kawalan ramp masih 13gi dikawal oleh seorang operator 

sehingga hari ini. Penyelesaian terbaik perlu dilakukan bagi mengubah sistem manual 

tersebut kepada sistem automasi. Penggunaan PLC sangat penting sebagai teras utama 

untuk melaksanakan fungsi kawalan bagi pengoperasian sistem kawalan ramp tersebut. 
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ABSTRACI' 

Automation or industrial automation is computer application to control industrial 

machine and process replaced the human operator. This because, human is easy to do 

mistake result from careless and incautious. Therefore, the automation control can 

overcome this problem and its progress more fast and pleasant in control an operation. 

This project focuses on the problem of ramp control systems at ferry terminal, Penang 

Port. Ramp is a structure which it connect between ferry terminal and transport ferry. It 

purposes as enter and exit passage by the pedestrian and vehicle like motorcycle and car. 

The partial of ramp is consist of ramp as main structure, brow top and bottom, frame 'A', 

main cylinder and hydraulic cylinder. The ramp control systems at control room are ramp 

control, brow control, traffic control, alarm system for safety and water level detector. 

The main problem is the ramp control system still controlled by a operator till now. 

The best solution must be done to change this manual system to automation system. The 

PLC application is vitally important as main core to implement the control function for 

operating this ramp control systems. 
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