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Abstrak 

Projek ini berkaitan dengan kajian berkenaan kawalan pintu pagar keretapi 

yang mampu membuka dan menutup secara automatik: apabila mengesan kehadiran 

keretapi melalui lintasan keretapi. Sistem ini menggunakan PLC (Programmable 

Logic Controller) sebagai sistem kawalan. Projek ini menggunakan model keretapi 

dan pintu pagar keretapi dalam bentuk prototaip I model untuk menunj ukkan keadaan 

yang sebenar (Real-Time). Bermaksud pergerakan keretapi dan sistem pintu pagar 

automatik dapat dilihat, Sumber voltan yang digunakan untuk projek ini ialah 24 

V de. PLC yang digunakan untuk mengawal sistem ini adalah dari jenis (CQMlH 

OMRON). Sistem kawalan akan mengawal segala pergerakan pada pagar lintasan 

keretapi, bunyi isyarat amaran dan lampu isyarat landasan berfungsi secara 

automatik. Sistem ini mampu mengesan kehadiran keretapi pada SA TU arab pada 

lintasan keretapi. Sistem ini mampu beroperasi selama 24 jam tanpa pengawasan 

manusia secara khusus. 
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Abstract 

This project is a research about an automatic controlled train gate. The gate 

can opened and closed automatic when it detects train. This project used PLC 

(Programmable Logic Controller) as a control system. This project used a train, gate 

and train station as a prototype I model to make it like a real (Real-Time Monitoring 

System). The project shows the monitoring system. Train and other hardware work 

and controlled by PLC. Used 24 Vdc from PLC (CQMlH) for signal and supply to 

input and output devices. The control system controlled every movement and devices 

in this project. Operations of train gate, train signal alarm, buzzer and train traffic 

lights. This system only can control one-way train direction. This system also can 

operate in 24 hour continuously without need a human attention. 
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