












ABSTRAK 

Objektif Projek Sarjana Muda ini mereka satu robot kecil dipanggil MicroMouse 

yang berupaya mencari jalan keluar sendiri apabila diletakkan di dalam sebuah maze, 

secara perantaramukaan "hardware" dan "software". PICI8F4620 akan digunakan. 

Secara keseluruhan, MicroMouse beroperasi tanpa sebarang pertolongan and 

membawa bekalan kuasa sendiri. Motor stepper dan sensor peka cahaya akan 

digunakan. Konsep MicroMouse. Mouse dibahagikan kepada 3 bahagian utama iaitu 

mikropengawal, sensor dan motor stepper. Sejurus itu, litar skematik bagi sensor dan 

motor direka. Penderia yang sesuai digunakan ialah IR transmitter yang diletak di 

hadapan ,kanan, dan kiri mouse. Penderia ini akan memancarkan cahaya inframerah 

yang akan dipantul kembali sekiranya ada mengena dinding maze. Mikropengawal 

membacaa isyarat daripada sensor dan mentafsir arah pergerakan yang selanjutnya 

dengan menghidupkan motor yang sesuai. Jangkaaan akhir projek ini adalah mouse 

akan dapat bergerak mencari jalan keluarnya secara automatik dan sempurna. 
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