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ABSTRACT 

The objective of this project is to design a mobile robot that capable to cut and 

trim a flat grass area by itself. This small Autonomous Lawnmower is built with 

hardware and software interfaces. The robot will follow the specific path or trail as 

programmed. The mobile robot is using microcontroller PIC16F877 as the brain of the 

robot. Besides that, limit switches will acts as sensors, and battery-powered electric 

motors are used to build the robot. Generally, the robot control algorithm is designed 

so that the robot is able to move forward by using the de motors. While walking along 

the path of the robot moves, it will cut the grass. Then it will check if there are any 

obstacles around it by using the limit switches sensors. When the sensors hit any 

barrier such as tree trunks, vases it will alert the controller to change the direction of 

the robot. This robot is very useful in the gardening maintenance purpose. It also 

environmentally friendly, high quality of mowing, no need to collect the clippings, no 

emissions, safe time and money. 
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ABSTRAK 

Objektif utama projek ini adalah merekabentuk sebuah prototaip robot 

bergerak yang boleh memotong rumput di kawasan yang rata dengan sendirinya. 

Robot ini akan mengikut laluan dan corak yang telah ditentukan oleh program selepas 

suis pemotongan ditekan dengan menggunakan mikro pengawal PIC16F877 sebagai 

otak kepada robot ini. Selain itu suis penghad digunakan sebagai pengesan objek 

halangan, tiga buah motor arus terns digunakan untuk menggerakkan robot ini. Secara 

umumnya algoritma robot ini direk~untuk membolehkannya bergerak ke depan 

dengan keupayaan dua buah motor. Sepanjang perjalanan yang ditentukan robot ini 

akan memotong rumput seperti yang dikehendaki. Robot ini akan mengesan sebarang 

objek pegun yang berada dihadapannya dengan menggunakan mekanisma suis 

penghad. Bila suis penghad mengesan objek seperti pokok dan pasu bung~ ia akan 

mengelak dengan mengikut araban dari mikropengawal. Robot ini sangat berguna 

untuk menyelenggarakan taman-taman kecil. Robot ini juga dilengkapi dengan ciri­

ciri mesra alam, kualiti pemotongan yang tinggi, tiada pencemaran ud~ serta 

menjimatkan masa serta wang ringgit. 


































