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ABSTRACT 

This project describes an obstacle avoidance method designed specifically for small 

sized mobile robot with differential driver motion capabilities. Although the project 

may sound an off-shelf product, in this project the mobile robot is expected to return 

to its original straight path after avoiding any obstacle in its path and continue 

moving. This mobile robot system is equipped with ultrasonic and infrared sensor to 

sense the obstacle in front of it. The information fetched from the sensor will be 

analyzed by a microcontroller (PIC16F877A) in order to deduce a logical operation 

on it. Unlike other commercial obstacle avoidance, this mobile robot was driven by 

four unit de gear motor where each of it is controlling single wheel at every edge of 

the platform. Plus, with its gigantic and rough wheel, the robot can operate under 

various types of terrain and environment. Such ability makes it special compared to 

other commercial obstacle avoidance in the market. 



V111 

ABSTRAK 

Projek ini lebih berkisarkan tentang kaedah mengelak halangan yang direka pada 

sebuah robot beroda bersaiz kecil yang menggunakan kaedah pacuan berbeza 

(diffrential driver) untuk bergerak. Walaupun rekaan robot beroda yang melibatkan 

keupayaan untuk mengelak halangan adalah sesuatu yang sudah lapuk, tetapi dalam 

projek kali ini, robot beroda tersebut dijangka akan dapat kembali semula ke laluan 

asalnya selepas mengelak halangan dan seterusnya meneruskan perjalananya. Sistem 

robot beroda ini dilengkapi dengan pengesan ultra bunyi (ultrasonic) dan pengesan 

inframerah sebagai deria pengesan untuk mengesan halangan yang terdapat 

dihadapannya. Maklumat yang diperolahi daripada sensor akan dianalisa oleh sebuah 

cip mikropemproses (PIC16F877A) untuk dijalankan operasi logik keatasnya. Tidak 

seperti pengelak halangan yang lain, robot beroda ini dipacu menggunakan empat 

unit motor de bergear yang mana , setiap satu mengawal sebuah roda di setiap 

penjuru robot tersebut. Tambahan lagi, dengan dilengkapi roda yang bersaiz besar 

dan lasak, robot ini mampu beroperasi pada pelbagai bentuk permukaan dan 

persekitaran. Keupayaan ini telah menjadikannya istimewa berbanding dengan 

rekaan-rekaan seumpanya di pasaran. 


































