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ABSTRACT 

Direct current (DC) motor has already become an important drive 

configuration for many applications across a wide range of powers and speeds. The 

ease of control and excellent performance of the DC motors will ensure that the 

number of applications using them will continue grow for the foreseeable future. 

This project is mainly concerned on DC motor speed control system by using 

microcontroller PIC 16F876A. Pulse Width Modulation (PWM) technique is used 

where its signal is generated in microcontroller. Microcontroller acts as proportional 

(P) controller in this project. The PWM signal will send to motor driver to vary the 

voltage supply to motor to maintain at constant speed. A program Proteus is use to 

simulate the DC motor speed circuit and setup the PIC 16F876A using MicroC to 

make a simulation successful. Through the project, it can be concluded that 

microcontroller PIC 16F876A can control motor speed at desired speed with variable 

the speed with given pulse in order to increase or decrease. 
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ABSTRAK 

Motor arus terus telah menjadi satu komponen yang penting untuk aplikasi 

dalam julat kuasa dan kelajuan yang tinggi. Kawalan motor arus terus yang mudah 

dan prestasi yang baik akan menjamin motor arus terus untuk digunakan secara 

meluas pada masa depan. Projek ini tertumpu kepada rekaaan satu sistem kawalan 

kelajuan motor arus terus dengan menggunakan mikropengawal PIC 16F876A. 

Teknik "Pulse Width Modulation" (PWM) digunakan di mana isyarat ini dibekal 

oleh mikro pengawal. Mikropengawal berperanan sebagai pengawal gandaan, P di 

dalam projek ini. Isyarat PWM akan dihantar kepada pemacu motor untuk mengubah 

voltan yang dibekalkan kepada motor supaya ia dapat dikawal pada kel~uan yang 

ditetapkan. Satu program ditulis dalam MicroC dan disimulasi menggunakan 

program Proteus 7 Professional untuk memprogram PIC16F876A. Melalui projek 

ini, boleh disimpulkan bahawa mikropengawal PIC 16F876A dapat mengawal 

kelajuan motor pada kelajuan yang dikawal dengan mengawal isyarat masukan 

samada untuk menambah atau mengurangkan kelajuan. 


































