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ABSTRACT 

Automatic level control is a project that has been purpose to replace the 

existing system. This project is to control the water level in a water tank whether it is 

at low level or high level. The method used in this project is also differing from what 

has been used before. Before, the water level is controlled with a float ball but now 

this project will use switch sensor. Other than this sensor, water pump and valves 

will also be used to control the water flow into the tank. The valves will act as the 

key for the pipes. When the sensor detects the water level, the water pump will start 

to act as a controller. All the action will be controlled by a system, which we call 

controller. The controller that will be used is PLC (Programmable Logic ControE). 

PLC will determine when will be the best time for the water to flow out of the tank, 

when the valves need to be open or close or what ever it is that the sensor need to do 

when it detects the water and how long its going to take to fill up the tank or to 

empty the tank. 



ABSTRAK 

Automatic level control ini adalah salah satu projek yang telah diusulkan untuk 

menggantikan sistem yang sedia ada. Projek ini adalah untuk menyukat paras air 

tangki semasa aras tinggi atau aras rendah. Kaedah yang digunakan juga berbeza 

dengan yang sebelurnnya. Sebelum ini paras air ditentukan dengan menggunakan 

pam pelampung manual, tetapi projek ini menggunakan pam pelampung elektronik 

sebagai penyukat. Selain daripada penyukat ini, motor pam air dan injap digunakan 

untuk mengawal kemasukan air ke dalam tangki. Tugas injap ini adalah sebagai 

kunci bagi paip tersebut. Apabila sensor mengesan tahap sukatan air, maka injap 

yang berfungsi sebagai kunci akan mula memainkan peranan. Segala kerja-kerja ini 

akan dikawal oleh satu sistem yang dinamakan sebagai pengawal. Pengawal yang 

digunakan ialah PLC (programmable Logic Control). PLC ini akan menentukan 

bilakah masa yang sesuai untuk air keluar dari tangki, bila masa injap perlu ditutup 

atau dibuka, apa yang perlu dilakukan oleh sensor apabila dapat mengesan air dan 

berapa lama masa akan diarnbil untuk memenuhkan atau mengurangkan air. 


































