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ABSTRAK 

Robot mengikut garisan telah mendapat tempat di dalam perindustrian yang 

berasakan robotik. Potensinya agak berk:embang meliputi banyak cabang. Robot 

mengikut garisan juga agak popular di dalam pelbagai pertandingan terutamanya di 

dalam ROBOCON. Sistemjenis ini amat popular kerana ianya boleh membuat robot 

mengikut garisan yang disediakan. Ianya dapat bergerak dengan berpandukan atur 

cara yang telah dibuat. Robot ini biasanya bergerak dalam dua keadaan iaitu bergerak 

melalui garisan hitam di atas permukaan putih atau pun bergerak melalui garisan 

putih di atas permukaan hitam. Robot mengikut garisan secara umumnya 

menggunakan perbagai sensor sebagai panduan supaya dapat bergerak melalui 

garisan yang ditetapkan. Antara contoh sensor yang biasa digunakan ialah infra­

merah, sensor foto dan sebagainya Maka sehubungan dengan itu robot ini mampu 

bergerak dengan lebih tepat lagi. Strategi - strategi yang akan dihasilkan adalah 

Menggunakan lima atau lebih sensor di bahagian hadapan robot. Menambah 
' 

sekurang-kurangnya tiga sensor di bahagia belakang. Mengubah kedudukan tayar 

yang dikawal oleh motor, ke bahagian tengah. Ke semua kaedah - kaedah ini dapat 

mengurangkan kesilapan pada robot mengikut garisan ini. 
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ABSTRACT 

Line follower robot was place in many industry especially in robotics 

industry. Their potential also was become larger or more mature comprehend many 

sector. Line follower robot also famous in many competitions, especially in 

ROBOCON. This robot become popular in this competition because this robot can 

follow the line. The line maybe black line on white surface, or white line on black 

surface. This system are very popular, it just use program that was bum into PIC. 

This robot are generally used many kind of sensor, such as infra-red sensor, photo 

sensor and so on. This kind of sensor are basically help this robot to follow the line in 

a right condition. Strategies that will be use is, use five or more sensor at in front of 

the robot, add at lease three or more sensor at the back of robot, change tire to middle 

of the robot. All of the strategies will be decrease the error of the line follower robot. 


































