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ABSTRAK 

Monkey robot dicipta untuk merangsang pergerakan bayi yang baru mula 

belajar merangkak. Sebagaimana yang kita ketahui, bayi amat peka kepada bunyi dan 

benda-benda yang bergerak. Monkey robot yang akan dibina ini akan mengeluarkan 

bunyi yang menarik perhatian bayi yang mana dimainkan selama 30 saat. Secara tidak 

langsung, ia dapat menarik perhatian bayi dan bayi tersebut akan bergerak 

(merangkak) untuk menangkap atau memegang robot berkenaan. Sebaik sahaja bayi 

memegang robot tersebut, getaran yang terbasil akan dikesan oleh pengesan 

pergerakan. Selepas 30 saat, robot akan bergerak semula jika bayi menyentuh robot. 

Robot akan statik jika bayi tidak menyentuhnya kerana tiada getaran yang dikesan. 

Penggunaan servomotor adalab untuk mengawal arab 'pergerakan tayar dan ini 

membolehkan monkey robot bergerak secara bebas. Monkey robot ini juga 

menggunakan program PIC sebagai program bagi pengawal kepada robot tersebut. 
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ABSTRACT 

Monkey robot is invented to develop movement mainly for babies whose 

learn to crawl. As far as we concern, babies are sensitive to sound and to any moving 

stuff. This monkey robot will produce such attractive sound which wilJ be played for 

30 seconds to attract baby. Indirectly, this will attract baby's attention and the baby 

will move (crawl) to catch or tend to touch the robot. As soon as the robot is touched, 

vibration is produced and this will be detected by motion sensor. The robot will restart 

the motion after 30 seconds. This particular robot will remain static if it is untouched 

as no vibration detected. The application of servomotor is to control the direction of 

tyre movement and this will lead the monkey robot to move freely. Apart from that, 

this monkey robot is also using the PIC program as a progmm controller for the robot. 


































