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ABSTRACT 

The control of dynamically stable legged locomotion has made great strides in 

the past decade. Usually powerful hydraulic actuators are harnessed for control of legged 

robot. In this report, focus on a planar one-legged hopper or leg Hopping Robot with one 

leg which is electrically actuated. This type of actuation technology is clean, safe, and 

cheap, suitable for indoor use and autonomous robot. However, because DC motors 

(servo motor) have much smaller torque/mass ratio than hydraulic actuator. The one leg 

Hopping Robot with was designed and constructed, and it is used the PIC 16F877 A 

microcontroller to control the servo motor coupled with spring or legged. The legged of 

The Hopping Robot used spring retracted to store energy in leg compression and 

released the energy. The cycle repeats to make it bounce. The Programming Language C 

is achieved through mikroC software and download to the microcontroller. Special 

consideration must be paid to design and control of the Hopping Robot. 
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ABSTRAK 

Banyak kajian telah dilakukan pada dekad ini untuk mengawal kaki robot yang 

stabil. Biasanya kekuatan penggerak hidraulik digunakan untuk mengawal kaki robot. 

Laporan ini difokuskan kepada robot melompat dengan satu kaki yang menggunakan 

penggerak elektrik. Penggunaan teknologi penggerak elektrik ini adalah murah dan 

sesuai untuk diaplikasikan pada mana-mana robot. Bagaimanapun motor arus terns atau 

motor servo mempunyai daya kilas yang kecil berbanding dengan penggerak hidraulik. 

Robot ini telah direkacipta dan dibangunkan dan ia menggunakan mikropengawal 

PIC 1 OF877 A untuk mengawal pergerakan kaki robot yang disambungkan pada spring. 

Kaki pada robot melompat ini akan ditarik untuk menyimpan tenaga dan dilepaskan agar 

tenaga pada spring tersebut dapat dilepaskan. Kitaran ini akan berulang untuk 

membolehkan ia melompat. Pengaturcaraan bahasa C digunakan pada perisian mikroC 

dan program ini akan dimuat turun ke dalam mikropengawal. Penelitian yang jitu 

diperlukan untuk membangunkan projek agar ia berjaya dilakukan. 




































