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ABSTRACT 

The work presented here outlines the development of a programmable logic 

controller (PLC) based automatic gate. The inconveniences encountered in gate 

operations have called for an immense search for solutions. The programmable logic 

controller based automatic gate offers everything necessary to put an end to these 

inconveniences as it incorporates the ladder diagram. Specifically, the system described 

in this paper monitors the entrance gate. The automatic gate senses any vehicle 

approaching it. It automatically opens, waits for vehicle to move, and closes after the 

vehicle has left. The automatic gate described here can be applied to automate the 

entrances to parking lots of residential homes, organizations, automobile terminus, and 

public car parks. It used to avoid the stress of manually opening and closing the gate. 

The technology used eliminates gate monitoring and manning by human beings. The 

gate uses a state-of-the-art entry system. The gates have to perform gyrations - open, 

auto-reverse, stop, fully close and fully stop. The automatic gate developed in this 

project is unique in that it is controlled by software, which can be modified any time the 

system demands a change. 
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ABSTRAK 

Automatic Gate Control atau kawalan pintu pagar secara automatik merupakan 

satu projek yang akan memenuhi keselesan dan keperluan pengguna mahupun premis

premis tertentu di zaman yang serba canggih ini. Pada masa kini, biasanya pengguna 

lebih cenderung menggunakan pintu pagar kawalan jauh atau remote controlled gate 

untuk mengawal pembukaan dan penutupan pintu pagar. Projek ini dibangunkan dengan 

menggunakan programmable logic controller(P LC) sebagai litar kawalan untuk 

mengawal pergerakan pintu pagar tanpa menggunakan tenaga manusia. Dengan 

berhasilnya projek ini, pengguna tidak lagi perlu untuk keluar dari kenderaan mahupun 

membawa alat kawalan jauh untuk melepasi pintu pagar. Ini kerana projek ini 

menggunakan suis ultrasonik untuk mengesan kehadiran kenderaan. Alat pengesan atau 

photosensor yang lain pula akan mengesan kenderaan yang melepasinya menerusi 

gangguan sinaran cahaya. Daripada tindakbalas terhadap ·gangguan ini, litar kawalan 

akan mengawal motor yang akan membuka atau menutup pintu pagar dengan tindakan 

forward dan reverse. 




































