










ABSTRAK 

Robot Pengesan Halangan merupakan sebuah robot yang bergerak. Robot 

rm dilengkapi dengan peralatan dan peranti elektronik dan elektrik untuk 

membolehkan ia bergerak. Dalam masa yang sama, robot ini akan mengesan 

halangan yang berada di hadapan dan bertindak balas terhadap halangan yang 

telah dikesan. Contoh peralatan yang digunakan adalah seperti motor Arus Terus 

(AT), PIC16F84, suis penghad dan pengesan ultrasonik. Terdapat dua jenis 

pengesan yang digunakan iaitu suis penghad sebagai pengesan jarak dekat, 

manakala pengesan ultrasonik sebagai pengesan jarak jauh. Apabila halangan 
. 

telah dikesan, ia akan menukar arab peijalanan. Jika halangan telah dikesan oleh 

pengesan ultrasonik, robot akan mengundur dan mengubah haluan peijalanan. 

Jika suis penghad mengesan halangan, robot akan mengubah haluan sama ada ke 

kanan atau ke kiri. Kemudian robot akan meneruskan pergerakkan ke hadapan 

selagi tiada halangan yang dikesan. Motor AT digunakan untuk melancarkan 

peijalanan dan pergerakkan robot. PIC16F84 merupakan komponen utama untuk 

membina sebuah robot kerana ia disambungkan pada setiap litar yang digunakan. 

Aturcara akan dibina menggunakan perisian MPLab IDE dan aturcara ini akan 

disimpan dalam format .HEX. Kemudian aturcara ini akan diprogramkan ke 

dalam PIC.16F84 dengan menggunakan perisian ICProg. PIC16F84 yang telah 

diprogramkan akan digunakan pada robot pengesan halangan .. 
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