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ABSTRACT 

This project proposes to develop a ping pong ball collector robot. It is 

classified as autonomous robot because the robot works independently without 

needing any controlling or navigation. It depends on the programming that has 

been set in the microcontroller that used for the robot. The development of 

software and hardware for the robot is the important part in constructing the 

robot. This project required the use of PIC. infra red sensor. DC motor and servo 

motor as it basic hardware. The ping pong ball collector robot used PIC 16F877 

microcontroller that act as the brain for the robot. The servo motor is used to 

generate gripper movement while DC motor used for the wheels. The infra red 

sensor is used for detecting objects and ping pong ball. The software for this 

project is the use of C language programming. Both of the software and 

hardware is combined and perform its function depends to each other in 

completing the task. This kind of project which is barely developed by higher 

institution is not so popular yet in Malaysia compare to other developed country 

which their people take it as their hobby. 
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ABSTRAK 

Projek ini bertujuan membangunkan robot pemungut bola ping pong. Ia 

dikelaskan sebagai robot autonomous kerana robot ini berfungsi secara sendiri 

tanpa memerlukan pengawalan dari sesiapa. Ia hanya bergantung kepada 

pengaturcaraan yang telah ditetapkan di dalam mikrokawalan yang digunakan 

untuk robot tersebut. Pembangunan bagi perisian dan juga perkakasan adalah 

bahagian yang penting untuk menghasilkan robot tersebut. Projek ini 

menggunakan PIC, pengesan infra merah, motor DC dan motor servo sebagai 

perkakasan asas. Robot pemungut bola ping pong ini menggunakan 

pengawalmikro PIC16F877 yang berfungsi sebagai 'otak' untuk robot tersebut. 

Motor servo digunakan untuk menjana pergerakan pengepit manakala motor DC 

digunakan untuk menggerakkan roda. Pengesan infra merah pula digunakan 

untuk mengesan objek dan juga bola ping pong. Sementara itu pula, bahagian 

penting yang terdapat didalam bahagian perisian ialah penggunaan 

pengaturcaraan C untuk robot tersebut. Kedua-dua perisian dan perkakasan ini 

digabungkan dan berfungsi, bergantung antara satu sama lain untuk 

melaksanakan tugasan yang diberikan. Projek seumpama ini jarang dibangunkan 

di institusi pengajian tinggi di Malaysia kerana bidang ini masih belum mendapat 

tempat di kalangan rakyat Malaysia berbanding rakyat di negara-negara maju 

lain di dunia yang menjadikan bidang robotik ini sebagai hobi mereka di waktu 

lapang. 




































