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ABSTRACT 

Pick and Place Robotic Arm with Training Kit was developed in purposed to 

fulfill the need in educational field . The main objective of this project is to develop a 

prototype of a robot arm that can be used as a relevant method in teaching basic 

programming and basic operation of robotic arm. The main operation is to pick and 

place material and it was basically equipped with the hardware and software. In the other 

hand, this robot can be control by two methods, which by using transmitter and receiver 

remote controller and also by using computer program. Basically the computer program 

was developed using Visual Basic software. A user-friendly Graphic User Interface 

(GUI) was developed to control 8 movements of the robot. The data/instruction will be 

send from the computer to the interface circuit where then it wiiJ be transmitted to the 

receiver and the data will be analyze before it be send to the robot. As a training kit, a set 

of Jab sheet procedure were provided to ensure the better deliverance of operation, 

function and programming knowledge of the robot arm. The application of this project 

can be used in the other related fields such as military, medical, industry and so on. 
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ABSTRAK 

"Pick and Place Robotic Ann with Training Kit" telah dibangunkan untuk 

memenuhi keperluan di dalam bidang pendidikan. Objektif utama pembangunan projek 

ini adalah untuk membina sebuah prototaip 'robot arm' yang boleh menjadi satu kaedah 

yang relevan untuk mempelajari asas pengaturcaraan, asas operasi, fungsi dan 

pangaturcaraan sesebuah robot. Fungsi utama robot ini adalah untuk mengangkat 

material dan ianya juga dilengkapi dengan sistem perkakasan dan perisian komputer. 

Dengan maksud lain, robot ini boleh di kawal dengan menggunakan 2 cara iaitu dengan 

menggunakan "Transmitter and Receiver Remote Controller" dan juga menggunakan 

program komputer. Secara asasnya, program komputer ini telah dibangunkan dengan 

menggunakan perisian "Visual Basic" . Antaramuka yang mesra pengguna telah 

dibangunkan untuk mengawal 8 pergerakan asas robot ini. Data atau signal dari 

komputer akan dihantar kepada litar antaramuka sebelum di hantar ke "Receiver'' 

dimana data atau signal akan dianalisa sebelum dihantar ke robot. Sebagai kit latihan, 

perisian telah disertakan dengan manual makmal untuk memastikan pemahaman yang 

lebih baik kepada pengguna dan pelajar dapat mengenatahui asas pergerakan, operasi, 

fungsi dan aturcara robot ini. Aplikasi projek ini boleh digunakan didalam bidang 

ketenteran, perubatan, industri dan juga sebagainya. 


































