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ABSTRAK 

Projek PIC Intelligent Battery Charger ini adalah satu projek di mana 

algoritma hendak dihasilkan untuk mengenalpasti tahap cas penuh bateri 

boleh cas semula untuk mengelakkan bateri itu daripada cas lampau. Ini 

bertujuan untuk memanjangkan usia hayat bateri tersebut. 

Algorithma yang dihasilkan akan diprogramkan ke dalam PIC. PIC 

adalah singkatan daripada Peripheral Interface Controller. Jenis PIC yang 

digunakan adalah dari jenis PIC 16F877 A 40 pin. PIC adalah litar bersepadu 

di mana ia tersedia bina masukan dan keluaran bagi isyarat analog dan digital. 

Ianya berfungsi sebagai otak untuk mengawal proses mengecas. Penghasilan 

algoritma dalam projek ini bertujuan mengenalpasti tahap-tahap cas bateri 

yang akan diprogramkan ke dalam PIC. PIC yang telah diprogramkan ini 

akan memberhentikan proses mengecas apabila bateri telah mencapai tahap 

cas penuh. Ini untuk mengelakkan berlakunya penurunan cas semula selepas 

tahap ini yang boleh memendekkan jangka hayat bateri. 

Projek ini secara keseluruhannya terbahagi kepada dua peringkat iaitu 

penghasilan program untuk PIC dan penghasilan perkakasan untuk litar 

pengecasan bateri. Perkara utama yang perlu ditekankan adalah penghasilan 

perisian untuk mengawal proses iaitu dari segi penghasilan agoritma yang 

mengukur tahap-tahap cas. 
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ABSTRACT 

This PIC Intelligent Battery Charger is a project where an algorithm 

will produce to identify/measure the full charge level for a battery to make 

sure that the battery will not have over limit charged. This is purposely to 

make sure the battery can be used for a long term. 

The algorithm that produced will be programmed into PIC where PIC 

is the short form of Peripheral Interface Controller. The kind of PIC that has 

been used in this project is PIC 16F877 A 40 pin. PIC is a complicated circuit 

where it is come together with both input and output of analog and digital 

signals. It will act as the brain that will control the charging process. The 

algorithms that will be produced in this project also purposely to recognize 

the limitations charge of a battery that will be programmed into PIC. This 

PIC will stop the charging process when the battery reaches its full charge 

level. This is important to avoid the decreasing charge of the battery where it 

will shorten battery life time. 

This project is divided into two parts. The first part is develop a 

programming for PIC while the second part is producing the hardware for 

battery charging circuit. The main point here is to produce software to control 

process by using algorithm that measures the level of charge. 


































