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ABSTRAK 

Projek ini dicipta adalah untuk membawa beban sebanyak 5kg dengan menggunakan 

motor arus terus. Dengan terciptanya projek ini ia dapat memudahkan keija yang 

membebankan manusia dan ia dapat menjimatkan tenaga, kos serta tenaga keija. 

Selain itu, projek ini boleh digunakan dalam industri berat dan boleh berada di 

kawasan merbahaya. Projek ini mementingkan reka bentuk yang sesuai bagi 

membawa beban 5kg supaya ia dapat membawa dengan selamat beban tersebut 

dalam jangka masa yang lama. Projek ini juga merupakan gabungan antara 

perkakasan dan perisian. Antara perkakasan yang diuj i adalah jenis motor yang 

digunakan, litar kawalan serta pengawal mikro. Selain itu, perisian juga digunakan 

bagi mengerakkan robot mengikut kehendak yang diperlukan. Melalui gabungan ini 

pelbagai eksperimen dilakukan untuk menjayakan projek ini antaranya ialah 

membuat eksperimen untuk menguji kemampuan litar kawalan dan litar pengawal 

mikro. Setelah mendapat hasilnya projek ini akan mencapai apa yang dikehendaki. 

HasH dari projek ini ialah ia akan memudahkan keija yang memerlukan tenaga 

untuk membawa beban 5kg dengan menggunakan motor arus terus. Tujuannya 

adalah memudahkan robot ini dibawa ke mana-mana yang dikehendaki tanpa 

masalah bekalan kuasa. Projek ini juga boleh digunakan di kawasan yang merbahaya 

di mana manusia tidak dapat melakukannya. Daripada projek yang dijalankan ini ia 

boleh dipasarkan di banyak tempat antaranya di industri berat. 



vi 

ABSTRACT 

These projects are produce to bring existence of 5 kg load by using the DC 

Motor. By having these projects, it will make people more convenient. Besides it 

can cut the cost, power and energy. This project also can be used in the 

manufacturing area which it can be in the hazard one or risky area. This project 

focuses on the design to make it more convenient to bring the 5 kg of heavy load. so 

that it will be safer and can be used for a longer time. This project is a return of 

hardware and software. Tool tested are the DC Motor, driver motor circuit for the 

DC Motor and the Micro controller. Save for that, the software is also being written 

to make the robots move as required. By having this great combination. experiments 

to achieve the objective. For examples is by testing the capability of the driver 

control and the micro controller. Finally we can have the results and can achieve the 

target. By using the DC Motor it can give benefits to the user, it easy for people to 

carry the 5 kg of heavy load, without difficulty and more convenient. The purpose of 

doing this project is to make the robot move freely without using the electricity. 

Another reason it also can use at the hazard and dangerous area that people cannot 

attain or involve. For the conclusion these project are more useful and convenient 

and it can have a large market in the manufacturing industries that involves people 

to carry the 5 kg load without using the human energy. 


































