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ABSTRAK 

Projek ini adalah pengkajian tentang kinematik dan dinamik untuk robot Rhino. 

Projek ini juga mencari satu persamaan kinematik iaitu mencari posisi terakhir robot 

dan mencari sudut pergerakan bebas robot ini. lanya akan melalui dua kaedah iaitu 

kaedah kinematik kehadapan dan juga kaedah kinematik songsang. Projek ini juga 

mengira kedinamikan robot iaitu dengan menggunakan kaedah Newton-Euler. 

Pengiraan dinamik adalah untuk mencari daya kilas, daya, halaju dan beban dan ianya 

akan melalui dua kaedah iaitu kaedah dinamik kehadapan dan dinamik songsang. Selain 

itu, projek ini juga akan menggunakan perisian Matlab untuk menguji ketepatan 

persamaan yang didapati daripada pengiraan menggunakan kaedah kaedah tersebut. 

Matlamat utama projek kinematik dan dinamik untuk Robot Rhino adalah dihasilkan 

untuk sebagai bantuan kepada pengguna dan khususnya kepada pelajar-pelajar UTeM 

yang menggunakan robot ini di dalam makmal. Dengan penyelesaian kinematik dan 

dinamik ini diharap dapat memberi pengetahuan mendalam kepada pengguna dalam 

menggunakan robot ini dengan cara yang betul. 
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ABSTRACT 

This project is a study about kinematics and dynamics of Rhino robot. It is also 

searching for kinematics similarities which are the last position of the robot and its 

degree of freedom (DOF). These similarities can be found through two methods which 

are frontal and inverse kinematical methods. Moreover, this project is considering the 

dynamical of Rhino, the robot, through the method of Newton-Euler. The counts of 

dynamic are to find torque, force, speed and burden. These things can be measured 

through frontal and inverse kinematical methods as mentioned earlier. Besides, this 

project is using software of Matlab to test the similarities that are found based on the 

measurement through those methods precisely. The main objective of Kinematical and 

Dynamic project of the robot Rhino is as a guideline for the users of the robot, 

particularly UTeM's students who are using it in lab. Hopefully, this project offers 

precise guidelines on ways of using the robot and may be very useful for the users as 

they will gain benefits from it. 
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