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ABSTRACT 

This project is to build a battery charging controller that can be used for small 

motor loads. The application of this project is the battery that is charged by the PV 

panel needs a battery charging controller so that it can control the battery from 

exceeding the maximum charging and discharging level to protect the battery from 

damage. Apart from that, the energy from the battery can be used to drive a small 

motor load which is connected to the PV panel to move the panel either forward or 

reverse depending on the sun's position. The movement of the panel will then be 

controlled by a circuit which is connected to the output of the battery charger 

controller that is the motor controller circuit. 
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ABSTRAK 

Projek ini adalah untuk membangunkan sebuah pengawal pengecas bateri 

yang dapat digunakan untuk motor beban rendah. Aplikasi daripada projek yang 

dijalankan ini adalah bateri yang dicas oleh panel PV memerlukan pengawal 

pengecas bateri supaya dapat mengawal bateri daripada melebihi tahap maximum cas 

dan maksimum nyahcas untuk melindungi bateri daripada mudah rosak. Selain 

daripada itu, tenaga daripada bateri akan dapat digunakan untuk menggerakkan 

motor beban rendah yang disambungkan kepada panel PV untuk menggerakkan 

panel samada ke hadapan atau ke belakang mengikut kedudukan matahari. 

Pergerakan panel ini pula akan dikawal oleh satu litar yang telah disambungkan 

kepada keluaran pengawal pengecas bateri iaitu litar kawalan motor. 




































